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INDICE

A continuacion se muestra la estructura de las carpetas donde estan incluidos todos los
documentos, manuales y hojas de caracteristicas que se han utilizado para la realizacion del
proyecto. Ver CD adjunto de Anexos.

Estan ordenados en 3 carpetas, una para el capitulo 2 infraestructura hidraulica, otra para el
capitulo 3 infraestructura eléctrica y por ultimo una tercera carpeta que contiene todos los
documentos relacionados con el capitulo 5 de comunicaciones.

E;] ANEXO A. DOCUMENTACION

| | CAPITULO 2. INFRAESTRUCTURA HIDRAULICA

- Compuertas_Coutex._pdf

* Hojas de caracteristicas de las compuerta hidraulicas Coutex.
- Valvulas_Orbinox. pdf

* Hojas de caracteristicas de las valvulas Orbinox.

- RadialGates.pdf
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- LVAT_LZX_LZS pdf
- SIRIUS_LZX.pdf

RELES DE SEGURIDAD

- 3TK2821-1CB30,pdf
- Safety_Integrated_Appl_manual_Safely
Relays_Edition_2005_050809.pdf
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RELES DE VIGILANCIA

- e20001-a010-1300-x-7800.pdf

- WSIRIUS-3UG4614_d-e-f-i-es-pt.pdf

- Rele KBAB-PM2 (N146-E52-01+K8AB-
PM+Datasheet).pdf

- rf3.pdf
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—1 | ACTUADORES

Caracteristicas_Actuador_Rotork_ 1Q_ES.pdf
Datasheet y Conexionado_ EN.pdf

Datos Motores_Rotork. pdf

Manual instalacion y mmio_Rotork_1Q.pdf
Plano_IQ20_side_hand_wheel.pdf
Plano_IQ20_top_hand_wheel.pdf

*Manuales y hojas de caracteristicas de los actuadores
ROTORK utilizados para accionar las compuertas y la
electrovalvula.
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- Calalog_Automatizacion_SIMATIC-CAT st70.pdf
- Catalog_Siemens_Comunicaciones_|KP|.pdf

- §7-300-Modulos_Datos_Tecnicos_Antiguo.pdf

- 57300_cpu_31x_Configuracion. pdf

- 37300_CPU_Datos_Tecnicos.pdf

= §7300_Modulos_Datos_Tecnicos_Nuevo.pdf

*Manuales y hojas de caracleristicas de los PLCs de la marca
Siemens, utilizados para controlar y gestionar los diversos
dispositivos electromecanicos.

—[ TERMINAL DE VISUALIZACION

- Caracteristicas_Ip177_op177b_s.pdf
- Manual_Operacion_HMI_TP177 pdf

*Manual y hojas de caracteristicas del Terminal de Visualizacion
TP177 de la marca Siemens.

- Riello - User Manual.pdf
- SAl_dialog_plus_esp. pdi

*Manual y hojas de caracteristicas del SAl utilizado.
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ﬁj SENSORES

| — | CAUDALIMETRO

- Caudalimetros_magflo_siemens.pdf

- MAGS5100_OCI_Es_es-ES.pdf

- MAG_5_6000_Operating_Instructions_Es pdf
- MagFlo Datos tecnicos.pdf

- SiemensMag5100w_datos de pedido.pdf

- SITRANS_Caudalimetros.pdf

*Manuales y hojas de caracteristicas del sensor y
transmisor que conforman el caudalimetro utilizado para
la medida de caudal en la toma de derivacion de la
infraestructura hidraulica.

VEGAWELL 52 - Sensor Piezoresistivo 35400-ES.PDF

*Hojas de caracteristicas del sensor utilizado para
captar medidas de nivel en la infraestructura hidraulica.
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—_— | ULTRASONIDOS

VEGASON 61 - Sensor Ultrasonidos 29023-ES.PDF

*Hojas de caracteristicas del sensor utilizado para
captar medidas de nivel en la infraestructura hidraulica.
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ARMARIO ELECTRICO

Armario_DR-MCS18085R5-100601.pdf

*Hojas de caracteristicas del Armario Electrico ELDON utilizado.
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- —Ep CAPITULO 5. COMUNICACIONES

I- SINAUT

| - 07_IKPI_2009_Telecontrol_es.pdf
- mn_gs_sinaut-Adv-1_76. pdf

I - SYH_SINAUT-MD720-3_78.pdf

I - SYH_SINAUT-ST7-B1_T6neu.pdf
- SYH_SINAUT-ST7-B2_76neu.pdf
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*Manuales y hojas de caraclerislicas del entorno
de SINAUT de SIEMENS.

- BreezeNET Castellano.pdf
- Datasheet_Alvarion_BreezeNET_B.pdf
- Manual_Alvarion_BreezeCONFIG.pdf

*Manuales y hojas de caracleristicas de los equipos
Wimax de Alvarion.
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PLC SIEMENS SINAUT COMMUNICACTION

CPU315-2 PN/DP TIM 4R-IE
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

DEL TRAMO DE UN CANAL DE DISTRIBUCION
DE AGUA

PLANOS ELECTRICOS.
TOMA (201-219)

Documento realizado por

Raul Mufioz y Ricardo Luis
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CPU 315-2 PN/DP DI 32 x DC 24V DO 16 x DC 24 V/0,5A
1 21 1L+ 1
X1MPIDP  |X1 2| 1X0 = ~ IX+2.0 |22 Qxo |2
3 A ~ L 1 |23 1 |3
4 | 2 ~ - 2 |4 2 |4
X2/PN X2 5 3 ~ L 3 |25 3 |5
6 | 4 ~ L 4 |26 T 4 |6
7 5 S~ L 5 |27 5 |7
8 | 6 S~ L 6 |28 6 |8
9 | 7 S~ L 7 |29 7 |9
10, 1 130 ™M [10 o
11 31 2L+ (11
12 1X+1.0 ~ L IX+3.0 [32 Qx+1.0 |12
13 A L 1 |33 1 13
14] 2 S b 2 |34 2 |14
15| 3 - 3 |35 3 |15
16 4~ L 4 |36 - 4 |16
7] 5 L 5 |37 5 17
18 6 L 6 |38 6 |18
L+ 1 19 7~ L 7 (39 7 |19
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AIB AO4 TIM 4R-IE MODEM
MD720-3
1 wx WX+8 |21 L+ |1 XUMPI | 1 XUSET | 1
2| wx WX+8 |22 2
3| wx WX+8 |23 awx |3 XUMPI | 2
4| wx WX+8 |24 awx |4
5| wx WX+8 |25 awx |5 X2PN | 3 X2MPI | 2.
Mana0 | 6
6| wx+2 WX+10 |26 X2PN | 4
7] wx+2 WX+10 |27 awx+2 |7
8| Wx+2 WX+10 |28 awx+2 |8
9 wx+2 WX+10 |29 awx+2 |9
10| wx+2 WX+10 |30 Manat |10
1| wx+4 WX+12 |31 Qwx+4 |11
12| wx+4 Wx+12 |32 awx+4 |12
13| wx+4 WX+12 |33 awx+4 [13
14| wx+4 WX+12 |34 Mana2 |14
15| Wx+4 WX+12 |35
QWX+8 |15
16| WX+6 WX+14 |36 Qwx+s |16
17| wx+6 WX+14 |37 awx+s [17
18] Wx+6 WX+14 |38 Mana3 |18
19| Wx+6 WX+14 |39 19 L+ L+
20| Wx+6 WX+14 |40 M |20 M ! M
6ES7 331-1KFO01-0ABO 6ES7 332-5HDO1-0ABO 6NH7800-4BA00 6NH9720-3AA0
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DE AGUA

INDICE

A continuacion se muestra la estructura de las carpetas donde estan incluidos todos los
ficheros de las simulaciones realizadas en el proyecto. Ver CD adjunto de Anexos.

Estan ordenadas en 3 carpetas:

- Una carpeta que contiene la simulaciéon del comportamiento de la infraestructura
hidraulica, realizada mediante HEC-RAS, que a su vez se divide en dos carpetas, una para la
simulacién con un escalén de 1 hora y otra para la simulacidén con un escalén de 10 minutos.
- Una segunda carpeta para la simulacién del comportamiento dinamico del sistema a
controlar, primero de forma aislada, y luego formando parte de la correspondiente
estructura de control, realizada mediante Matlab.

- Y por ultimo una tercera carpeta que contiene la simulacién realizada mediante Radio
Mobile, para estudiar la viabilidad del sistema de comunicaciones.

Ej ANEXO C. SIMULACIONES

I
r —Ej HEC-RAS (SIMULACION DE FLUIDOS)

PLAN 1h (SIMULACION CON ESCALON DE 1 HORA)

-*ulq
-+ p05

- *b0s, *.c01,

- *.x01, *.005,
-*002, *.BCOOM
- *DSS, *.BLF,
- * R0O5, *TXT

* Archivos utilizados por el programa para la simulacion
del PLAN 1H.

PLAN 10min (SIMULACION CON ESCALON DE 10 MIN.)

- *u02
- " p04

- *.b04, *.c02

- *.x02, *.004

- *.002, *.BCOO2
-*.DSS, * BLF

- *R04, *. TXT

* Archivos utilizados por el programa para la simulacion
del PLAN 10MIN.

- G0

-*pri

Fichero de geometria del proyecto simulado y fichero
de gestion del proyecto usado por HEC-RAS.

Documento realizado por
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‘Ep MATLAB (SIMULACION DE SISTEMAS)

|. _— WORKSPACE (ENTORNO DE TRABAJO)

- Comparativa Regulador Pl - Regulador Pl ajustado.mat
- Comparativa Reguladores IMC.mat

- Comparativa Reguladores LAMBDA mat

- Sistema con Regulador SIMC.mat

- Tuning Map Pl.mat

* Archivos utilizados por el entorno de trabajo

= ﬁ FIGURE (GRAFICAS)

- Comparativa Regulador Pl - Regulador Pl ajustado.fig
- Comparativa Reguladores IMC.fig

- Comparativa Reguladores LAMBDA. fig

- Sistema con Regulador SIMC fig

- Tuning Map Pl.fig

* Archivos para visualizar graficas

-— SIMULINK (ENTORNO VISUAL)

- Simulacion_Sistema_Con_Regulador.md|

* Archivos utilizados para la simulacion del modelo

R

—{ CURVE FITTING TOOL (HERRAMIENTA DE CALCULO)

- ajuste curva 1h.cfit
- ajuste curva 10min.cfit

* Archivos utilizados por la herramienta de calculo Curve Fitling
Toaol

e e

Documento realizado por
Raul Mufioz y Ricardo Luis
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|
- | RADIO MOBILE (RADIOELECTRICA)

*.dat
*.geo
“jpeg
* kmi
*.inf

red wimax mapa.map
red wimax.net

* Archivos utilizados por el programa de simulacién Radio-Eléctrica
Radio Mobile para simular la red inalambrica de comunicaciones.

Documento realizado por
Raul Mufioz y Ricardo Luis
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