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21

El objeto 1 se relaciona con el objeto 3 con un 
roscado M8 , y el objeto 3 con el objeto 2 con   una
relaci n H8-h8, la cual le deja rotar sin problemas  

2 11

El objeto 11 est  adherido al objeto 2 con 
algun pegamento o resina

2
4

10

5

El objeto cutro est  unido al objeto 2 por un roscado M3 ,mientras que el 
2 y el 10 , la parte movil del encoder est  adherida al husillo para un 
control de la rotaci n del motor.
Por ultimo el objeto 2 , y el 4 est n unidos gracias a un par de prisioneros 
M2 que mantiene el motor fijo.

9
5

7

El soporte del motor se sostiene 
gracias a un tornillo M5(9), que esta 
conectado con la rotula inferior(7)

7
8

El objeto 7 esta unido al objeto 8 por una  rosca M5
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