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9.- Anexos.
En los anexos se incluyen el esquema final del control, la interfaz gráfica junto con 

su código21, las funciones utilizadas en la obtención de la trayectoria y la librería donde 

se encuentra el archivo correspondiente al código de la simulación del quadrotor.

21 Es necesario realizar la ejecución del código de la interfaz para que ésta se abra.


