Escuela Universitaria
Politécnica - La Almunia
Centro adscrito

Universidad Zaragoza

==

ESCUELA UNIVERSITARIA POLITECNICA
DE LA ALMUNIA DE DONA GODINA (ZARAGOZA)

ANEXOS

SISTEMA DE AUTOMATIZACION DE UN
PARKING MEDIANTE EMPLEO DE VISION
ARTIFICIAL

AUTOMATION SYSTEM FOR A PARKING LOT
USING ARTIFICIAL VISION

424-23-90




Autor: Octavio Marin Carnicer
Director:  Javier Esteban Escafio

Fecha: 11 2023



Pagina intencionadamente en blanco.



Escuela Universitaria

2% Politécnica- La Amunia SISTEMA DE AUTOMATIZACION DE UN PARKING
Bl ereidadZaragoza MEDIANTE EMPLEO DE VISION ARTIFICIAL
INDICES

INDICE DE CONTENIDO
1. ESQUEMAS 1

Autor: Octavio Marin Carnicer -i-
Identificador_TFG



Escuela Universitaria i

Politécnica - La Almunia SISTEMA DE AUTOMATIZACION DE UN PARKING
Centro adscrito

Universidad Zaragoza

="

MEDIANTE EMPLEO DE VISION ARTIFICIAL

ESQUEMAS

1. ESQUEMAS

Autor: Octavio Marin Carnicer -1-
Identificador_TFG



ALIMENTACION ALIMENTACION
BARRERA PC
APRIMATIC

ALIMENTACION
ELECTRONICA

Fecha Nombre

Dibujado 11-2023 OCTAVIO MARIN

Comprobado

Escuela Universitaria
Politécnica - La Almunia
Centro adscrito

Universidad Zaragoza

. eRcel:’a", SISTEMA DE AUTOMATIZACION DE UN PARKING
11-2023 MEDIANTE EMPLEO DE VISION ARTIFICIAL

ESCALA: ESQUEMAS ELECTRICOS
ALIMENTACION




Lo

CENTRAL DE
APRIMATIC

CONTROL
TRAFFIC PARK 24

I slelelslele s

ENCODER
MOTOR
BARRERA

ALIMENTACION 3
BARRERA :|
APRIMATIC

GND SGND +V

MOTOR
BARRERA

Fecha Nombre Escuela Universitaria
Politécnica - La Almunia

Dibujado 11-2023 OCTAVIO MARIN B e B o adseri
Comprobado ‘ Universidad Zaragoza

Rev. A SISTEMA DE AUTOMATIZACION DE UN PARKING

Fecha: ,
11-2023 MEDIANTE EMPLEO DE VISION ARTIFICIAL

ESCALA: ESQUEMAS ELECTRICOS
BARRERA




PANTALLA

14;@.5:1111‘ lm'smz

CONECTOR ALIMENTACION
PANTALLA P

PLACA PC
MICROCONTROLADOR
CENTRAL

PUERTO USB

SALIDA SENSOR

st | e SENSOR
ULATRSONIDOS

START
APRIMATIC

12x0.5mm2

CENTRAL DE
CONTROL
TRAFFIC PARK 24

Fecha Nombre B Escuela Universitaria

Politécnica - La Almunia

Dibujado 11-2023 OCTAVIO MARIN Centro adscritn
Comprobado == UniversidadZaragoza

Rev. ‘ ,
Fecha: A SISTEMA DE AUTOMATIZACION DE UN PARKING

11-2023 MEDIANTE EMPLEQ DE VISION ARTIFICIAL

ESCALA: ESQUEMAS ELECTRICOS
SISTEMA




i I 2 I 3 | [ I 5 |
R3 u3
+3.3V
1k TLP185 J2
+5V +3.3V +3.3V START 1 6 START APRIMATIC
J —MWN—H P11 _
+ BT1 3 } = K 44—
R1 R2 Battery_Cell
PS1 c1 3 4 10kS Tok
ENTRADA 230 VAC TMLM04253 10ufF 10uF 0.1ufF
I T I UL [ GND GND
1 2lac) | Voutt % ESP32- WROOM_32D $ gg; oifscL OF sakHzp-
2 i | Common —‘]7 GND GND SDA & +3.3V
WBlac(N) | Vout2[t— L
GND +3.3V EN____ 3len a 100[g5—6PI00 o TNT/sau
TXD0/104 P5—TX e 2 D1
A1SENSOR_VP 10224 ING148W
o SISENSORLVN  RXDO/103 [P2—RX u2 +3.3V S_SENSOR
TouF 10428 D$3231M D2 5
ICl)gg ﬁ D3 INGL4EW SALIDA_SENSOR
l 0136 GND AN414BW 1
GND |0141§ SCL SCL_B oD 2
101523 bé
0182 ING14BW
101728
SDA____285pp /sp0 101830 TRIG GND
SCL__ 224p /51 10193 ECHO GND i
17 sHp /502 102433 +3.3V PANTALLA
18 5yp /503 102236 433y SCLB__ 4
J6 N ﬁ SIE AL 023 5119 S_SENSOR A DALB’;'
SENSOR ULTRASONIDOS SESZCHD :83211 - 2341‘08W 1
1027 112 SDA SDA_B
3 TRIG_B 1032 18 D6 oND
—2  ECHOB 10331 AN4148W
1 10346~
% . 1035 | L—START +33V 45V
GND 3 GND
+5V +3.3V +5V +3.3V e R4
I 0.1uF T
GND 0o RX
25 moP—AM—
o fox 15 +sv oNp L8R3 T Rx0 B AAN——TX
1k
+3.3V USB_B_MIcrﬁ UD+ mi RS
= VBUS uo- DS_Rn
TRIG_B TRIG  ECHO_B, ECHO Swi RI
PROGRAM R8 D+ Al DEY 2
Q4 Q3 1N4007 10K o o - Wl} z;g
[T =Y il
GPIOO 2o Y1 X0 2 RiGpt—
2N7002 2N7002 o—s &30 LoMHs 3
U4
2.2uF D CH3406
~ c7 6
GND GND GND
oD GND T 22F T 2f
+3.3V
GND
D8 R9
1N4007 10K
SW2 A EN
RESET N
HOJA 4/t
o—9
c9
—_22uF Sheet: /
’ File: TFG.kicad_sch
Title: PLACA DE MICROCONTROLADOR CENTRAL
GND GND -
Size: A4 [ Date: Rev:
KiCad E.D.A. kicad (6.0.9) Id: 1/1
1 I 2 [ 3 [ 4 I 5 I




Seaas Escuela Universitaria i

A AR  Politécnica-La Almunia SISTEMA DE AUTOMATIZACION DE UN PARKING
s Centro adscrito ,
.—=. Universidad Zaragoza MEDIANTE EMPLEO DE VISION ARTIFICIAL

424-23-90

Relacion de documentos

(_) Memoria 94 paginas
(X) Anexos 10 paginas

Firmado: Octavio Marin Carnicer




