
 
 
Una vez introducidas las ecuaciones en el programa, mediante diferentes valores de 
ángulo (c), se obtienen los diferentes valores x, y de los puntos de la trayectoria 
epicicloide, como puede verse a continuación. Se muestran algunos de los primeros 
valores de la compilación del programa: 

 
 
 



 

 



 
Esta gráfica muestra los valores que van tomando x e y, como puede observarse 
obtenemos la trayectoria epicicloide deseada para el dentado del engranaje hipoide. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
ANEXO II: TABLAS PARA  OBTENER LOS 
PARÁMETROS DE  DISEÑO DE LOS 
ENGRANAJES HIPOIDES: 
 
 
 
 
 
 
 
 



 



 
 

 
 



 
 
 
 



 
 
 
 



 

 
 
 



 
 
 
 



 
 
 


