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Planteamiento

• Escáner de cuerpo completo
• Posibilidades de mercado
• Diseño de carcasas y mecanismos
• Modelado 3d
• Componentes fabricables
• Selección de materiales 
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Estudio de mercado

• Escaneado  de objetos de 
cualquier tamaño

• Alto tiempo de escaneado
• Menor precisión

• Entre 221 y 19000€
• XYZprinting 

• Cubify Sense
• GoScan3d.

Escáneres de mano Apps para móviles

• Escaneado  de objetos de 
cualquier tamaño

• Alto tiempo de escaneado
• Precisión mínima

• Prototipos
• Gratuitas
• ItSeez3D

• Trnio
• Scann3D

Escáners con 
estructura

• Tamaño limitado
• Menor tiempo de escaneado

• Mayor precisión
• Uso profesional

• Entre 10mil y 50 mil € para 
cuerpo completo

• CLONESCAN3D
• 3d gang
• IIIDBody
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Objetivos

• Escáner con estructura
• Producción en serie, menor precio
• Adaptable
• Fácil almacenaje
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Conceptos

Plataforma giratoria modular
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conexión mecánica
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Conceptos

Escáner de techo
estructura giratoria
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Conceptos

Escáner de Pilares

cámara

pilares plegados

cable
base

cámaras
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Conceptos
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1er modelado
tapa plataforma

rodamientos
disco central

engranaje central

motor

conexión radial eje

canal guía
entrada cable

pieza inferior base

entrada cable
patas

fijación patas

pieza superior base
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1er modelado
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1er modelado

módulo cámara
carcasa superior

taladro para tornillo
motor

tapa carcasa

espacio 
para USB

carcasa 
inferior

eje
espacio
cables

placas
electrónicas

espacio eje

cremallera
engranaje

taladro para 
cremallera

guías para 
motor

guías

hueco para 
eje
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1er modelado



Diseño del hardware para un sistema de escaneado 3d

1er modelado

• Aluminio tapa, eje central y pieza 
inferior de la base.

• ABS o PE-HD para disco central y 
pieza superior de la base.

• Añadir pata central
• Unir refuerzo y tapa

• Eliminar módulos intermedios.
• Aumentar tamaño de base
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2º modelado
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2º modelado
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2º modelado



Diseño del hardware para un sistema de escaneado 3d

Montaje
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Presupuesto

Presupuesto base  Presupuesto módulo
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Conclusión

• Escáner modular adaptable
• Apto para producción en serie
• Montaje sencillo
• Menor tamaño que otros modelos
• Escáner con 10 camaras 1.462€
• 6.712€ con 60 cámaras
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